
1

VFD-L 시리즈 사용자 메뉴얼
115V 200W-400W
230V 200W-2HP
Simple General Purpose AC Drive

ASIA
DELTA ELECTRONICS, INC.
TAOYUAN Plant/
31-1, SHIEN PAN ROAD, 
KUEI SAN INDUSTRIAL ZONE 
TAOYUAN SHIEN, TAIWAN, R.O.C
TEL:886-3-362-6301   
FAX:886-3-362-7267
http://www.deltaww.com/acdrives

NORTH/SOUTH AMERICA
DELTA PRODUCTS CORPORATION
Sales Office/
P.O. Box 12173
5101 DAVIS DRIVE
RTP, NC 27709 U. S. A.
TEL:1-919-767-3800
FAX:1-919-767-3969
http://www.deltaww.com/acdrives



2

서 언
Delta의 고성능 VFD-L 시리즈 AC 드라이브를 선택해주셔서 감사합니다. VFD-L 시리즈는 고품질의

콤포넌트와 재료를 사용하여 제조되었음은 물론 최신 마이크로프로세서 기술을 결합시킨 고성능 인버

터입니다.

이 매뉴얼은설치, 파라미터 설정, 트러블슈팅 및 AC 모터 드라이브의일별유지보수들을해결하는데

도움을줄것입니다. 이 장비의안전운전을보장하기위해 AC 모터드라이브에전원을꽂기전에다음

안전가이드라인을읽으십시오. 

주의사항:

▶ 위험! 유지보수를하기전에 AC 입력전원을끊어야합니다. 전원이회로에공급되는동안에는와이
어니커넥터를연결하거나끊지마십시오. 인증받은기술자만이VFD-L를유지보수해야합니다.

▶ 경고! PCB 상에는매우민감한MOS 부품이있습니다. 이들부품들은정전기에매우민감합니다. 이
부품들이파손되지않도록금속이나맨손으로기판들을만지지마십시오.

▶ 위험! 전원이끊어진후에도 DC-link 콘덴서는위험한수준의전압을유지하고있기때문에디지털
키패드상에있는모든“DISPLAY LED”불빛이꺼지기전에AC 드라이브의뚜껑을열지마십시오. 

AC 드라이브를오픈했을때, 인버터안에있는부품들은전기가통하고있다는것에주의하십시오. 이

들부품을절대로만지지마십시오.

▶ 경고! 접지터미널을이용해 VFD-L을접지하십시오.        접지방법은 AC 드라이브를설치하고자
하는나라의관련법을따라야합니다.

▶ 위험! 전원을입출력터미널에잘못연결하게되면, 수리가 불가능할정도로 AC 드라이브는파손될
수있습니다. 출력터미널U/T1, V/T2, W/T3를주회로파워서플라이에직접연결하지마십시오.
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제 1장 수령 및 검사
VFD-L AC 드라이브는 출하하기전에공장에서엄격한품질검사테스트를받습니다. 운송 중에 예기치못한일들

이발생할수있기때문에AC 모터드라이브를받으신후에다음사항들을점검하십시오.

◎운송중에파손된부분이있는지확인하십시오.

◎주문하신품번과일치하는지네임플레이트에있는품번을확인하십시오.

네임플레이트 정보: 1HP 230V의예

일련 번호 설명:

모델 설명:

네임플레이트정보가주문과일치하지않거나문제가있다면, 공급자에게즉시연락해주십시오

AC 드라이브모델
입력사양
출력사양

출력주파수범위

바코드
시리얼번호

007L21A     T     1     10     001
● ● ● ● ●

생산번호

생산주간

생산연도 2001

생산공장(Taoyuan)

모델타입

VFD     007     L     21     A
● ● ● ● ● 버전

A : 표준
B : EMI 필터포함

입력전압
11 : 115V 단상
21 : 230V 단상
23 : 230V 3상

VFD-L 시리즈

적용가능모터용량
002 : 0.2kW
004 : 0.4kW
007 : 0.75kW
015 : 1.5kW
가변주파수드라이브

230V 단상 1HP(0.75kW) 
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Dimension



5

제 2장 배선
기본 배선 다이어그램
사용자들은아래그램에나타낸회로다이어그램처럼배선을연결해야합니다. VFD-L 타입을배선할

경우, 나라별배선코드를따르십시오.

*노트: RS-485 통신포트에모뎀이나전화선에꽂지마십시오. 치명적인손상을가져올수있습니다. 

터미널 1과 2는추가적인Copy Keypad용파워소스로RS-485 통신을사용하는동안에는사용해서는

안됩니다.

*만약 AC 드라이브모델이VFD002L11A/B, VFD004L11A/B, VFD002L21B, VFD004L21B나 VFD007L21B라면, 

파워터미널R/L1과 S/L2를사용하십시오.

*만약 AC 드라이브모델이VFD002L21A, VFD004L21A나 VFD007L21A라면 3상전원은R/L1, S/L2, T/L3를

사용할수있습니다.

*만약 AC 드라이브모델이VFD015L23A라면단상전원은사용하지마십시오.
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주 회로 배선

컨트롤 회로 배선
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배선시 주의점 : 설치하기 전에 읽으십시오.

1.        주의 : AC 드라이브가파손될수있으므로U/T1, V/T2, W/T3 터미널에AC 입력을연결하지마십시오.

2.        경고 : 모든스크루는적절한토크비에따라조여주십시오.

3. 국별전기규칙, 건축규칙및안전수칙에따라설치하십시오.

4. 서킷브레이커나퓨즈와같은보호디바이스들은전원장치와AC 드라이브사이에연결해야합니다.

5. 리드는바르게연결되어있는지, AC 드라이브는정확하게접지되어있는지확인하십시오.(접지저항은 0.1Ω을

초과해서는안됩니다.)

6. AWG/MCM 표준에따르는접지리드를사용하시고가능한짧게사용하십시오.

7. 여러대의 VFD-L 인버터를한장소에설치할수있습니다. 모든인버터들은공통된접지터미널에직접접지

해야합니다. VFD-L 접지터미널또한아래그림처럼병렬로연결해야합니다. 접지 루프는 없습니다.

8. AC 드라이브출력터미널U/T1, V/T2, W/T3가각각모터터미널U, V, W에연결될경우, 정회전작동명령어가

수신될때, 모터는시계반대방향으로회전합니다(모터의샤프트끝을보는바와같이). 모터회전방향을역으로

하고자할경우에는모터의두선을반대로연결하십시오.

9. 파워가 AC 드라이브에정확한전압과요구전류가공급되는지확인하십시오.

10. 전원이 AC 드라이브에공급될때, 배선을연결하거나제거하지마십시오.

11. AC 드라이브가작동중일때, 회로보드상의신호를확인하지마십시오.

12. 전원선과컨트롤선은분리하거나서로직각을이루도록하십시오.

13. EMI를감소시키기위해필터가필요하다면가능한AC 드라이브에인접해서설치하십시오. 또한 EMI는반송

주파수를낮춤으로써줄일수있습니다.

14. Load Reactor가필요한장소에AC 드라이브를설치하고자할경우, AC 드라이브의U/T1, V/T2, W/T3 가까이에

필터를설치하십시오. 콘덴서, I-C(Inductance-Capacitance) 필터나R-C(Resistance-Capacitance)를사용

해서는안됩니다.

15. GFCI(Ground Fault Circuit Interrupt)를사용하고자할때, 원활한작동을위해 200mA이상의 0.1초이상의검출

시간을지닌 200mA이상의전류센서를선택하십시오.
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제 3장 파라미터 요약
그룹 0: 사용자 파라미터

그룹 1: 기본 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
0-00 드라이브의인식코드

(읽기전용)
1: 40W 
2:100W 
3: 200W 
4: 400W 
5: 750W 
6: 1.5kW

0-01 정격전류표시(읽기전용) 40W: 0.4A 
100W: 0.8A 
200W: 1.6A 
400W: 2.5A 
750W: 4.2A 
1.5K: 7.0A

0-02 파라미터재설정 10: 팩토리설정으로파라미터재설정 0
0-03 AC 드라이브가동표시 0: F(주파수명령)

1: H(출력주파수)
2: U(유저정의유닛)
3: A(출력전류)

0

0-04 유저정의유닛 0: 유저정의유닛(u) 디스플레이
1: 카운터값(C) 디스플레이
2: 프로세스작동(1=tt) 디스플레이
3: DC-BUS 전압(U) 디스플레이
4: 출력전압(E) 디스플레이

0

0-05 유저정의상수K 0.1∼160 1.0
0-06 소프트웨어버전 읽기전용 #.#
0-07 패스워드입력 0∼999 0
0-08 패스워드구성 0∼999 0

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
60.01-00 최대작동주파수 50.0∼400Hz

60.01-01 최대설정주파수 10.0∼400Hz

2201-02 최대출력전압 2.0∼255V

1.01-03 중간점주파수 1.0∼400Hz

12.01-04 중간점전압 2.0∼255V

1.01-05 최소출력주파수 1.0∼60.0Hz

12.01-06 중간점출력전압 2.0∼255V

1001-07 주파수상한선 1∼110%

0.01-08 주파수하한선 0∼100%

10.01-09 가속시간 1(Tacc1) 0.1∼600초

10.01-10 감속시간 1(Tdec1) 0.1∼600초

10.01-11 가속시간 2 0.1∼600초

이 파라미터는 작동중에 설정할 수 있습니다.
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파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
10.01-12 감속시간 2 0.1∼600초

10.01-13 조그가속시간 0.1∼600초

10.01-14 조그감속시간 0.0∼600초

6.0

0

1-15 조그주파수 1.0Hz∼400Hz
1-16 자동가감속 0: 리니어가감속

1: 자동가속, 리니어감속
2: 리니어가속, 자동감속
3: 자동가감속
4: 리니어가속, 자동감속, 감속시스톨방지
5: 자동가속, 자동감속감속시스톨방지

01-17 가속시S 곡선설정 0∼7

01-18 감속시S 곡선설정 0∼7

그룹 2: 작동 방법 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
02-00 주파수명령소스 0: 디지털키패드

1: AVI로부터 0∼10V
2: AVI로부터 4∼20mA
3: 드라이브상에서V.R에의해조절
4: RS-485 통신인터페이스

02-01 작동명령소스 0: 디지털키패드
1: 외부터미널에의해, 키패드로스톱가능
2: 외부터미널에의해, 키패드로스톱불가능
3: RS-485 통신인터페이스에의해, 키패드로스톱가능
4: RS-485 통신인터페이스에의해, 키패드로스톱불가능

0

10

0

0

1

2-02 스톱방법 0: Ramp 스톱
1: Coast 스톱

2-03

2-04

2-05

2-06

반송주파수

역회전금지

ACI(4∼20mA) 
입력로스검출

라인스타트잠금

3∼10KHz

0: 역회전가능
1: 역회전불가능
2: 정회전불가능

0: 0Hz으로가속
1: 즉시스톱, EF 표시
2: 마지막주파수로운전

0: 가능
1: 불가능
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그룹 3: 출력 기능 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
1.0

0

0

8

3-00

3-01

3-02

3-03

원하는주파수도달

터미널카운트값

예비카운트값

다기능(릴레이출력)

1.0∼400Hz

0∼999

0∼999

0: 사용못함

1: AC 드라이브작동

2: 최대출력주파수도달

3: 제로속도

4: 과토크

5: Base-Block(B.B)

6: 저전압검출

7: AC 드라이브작동모드

8: 오류지시

9: 원하는주파수도달

10: PLC 프로그램작동

11: PLC 프로그램단계완료

12: PLC 프로그램완료

13: PLC 프로그램작동일시멈춤

14: 터미널카운트값도달

15: 예비카운트값도달

16: 상태지시게대기

그룹 4: 입력 기능 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
0.0

1

6

7

0

100

0

4-00

4-01

4-02

4-04

4-05

4-06

4-03

포텐셔미터 bias 주파수

포텐셔미터bias 극성

포텐셔미터주파수이득

다기능입력터미널 1
(M1)(d 0∼d 20)

다기능입력터미널 2(M2)

다기능입력터미널 3(M3)
(d 0, d 4∼d 20)

포텐셔미터역회전가능

0.0∼350Hz

0: +bias 1: -bias

1∼200%

0: 사용못함
1: 역회전가능
2: 정회전만가능

0: 사용못함
1: M0: FWD/STOP M1: REV/STOP 
2: M0: FWD/REV M1: RUN/STOP

3: M0, M1, M2: 3-와이어작동컨트롤모드

4: 외부오류, Normally Open(N.O.)
5: 외부오류, Normally Close(N.C.)
6: 리셋
7: 다단계속도명령1
8: 다단계속도명령2
9: 조그작동
10: 가감속속도금지
11: 첫번째또는두번째가감속시간선택
12: base-block(B.B.), Normally Open(N.O.)
13: base-block(B.B.), Normally Close(N.C.)
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파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
74-06 다기능입력터미널 3(M3)

(d 0, d 4∼d 20)
14: 주주파수증가
15: 주주파수감소
16: PLC 프로그램작동
17: PLC 프로그램일시정지
18: 카운터트리거신호
19: 카운터리셋
20: ACI 선택/AVI 해제

그룹 5: 다단계 속도와 PLC 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
0.0

0.0

0.0

0

0

0

0

0

0

5-00

5-01

5-02

5-03

5-04

5-05

5-06

5-07

5-08

첫번째단계속도주파수

두번째단계속도주파수

세번째단계속도주파수

PLC 모드

PLC 정/역회전

시간지속단계0

시간지속단계1

시간지속단계2

시간지속단계3

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0: PLC 작동불가
1: 1 프로그램사이클실행
2: 프로그램연속실행
3: 1 프로그램사이클씩실행(STOP)
4: 1 프로그램씩연속실행(STOP)

0∼15(0: 정 1: 역)

0∼65500초

0∼65500초

0∼65500초

0∼65500초

그룹 6: 보호 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
390

170

0

150

6-00

6-01

6-02

6-03

과전압보호레벨

과전류보호레벨

과토크검출

과토크검출레벨

0: 불가
350∼410V

0: 불가
20∼200%

0: 검출불가
1: 일정한속도로운전하는동안과토크검출이가능하고
연속한계점에도달할때까지계속해서검출합니다.

2: 일정한속도로운전하는동안과토크검출이가능하고
과토크검출후에중지됩니다.

3: 가속하는동안과토크검출이가능하고연속출력
시간한계점에도달하기전까지계속해서검출합니다

4: 가속하는동안과토크검출이가능하고과토크검출
후에중지됩니다.

30∼200%
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파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
0.1

0

60

0

6-04

6-05

6-06

6-07

6-08

6-09

6-10

6-11

6-12

과토크검출시간

전자써멀과부하릴레이

전자써멀특성

현재오류기록

가장최근의두번째오류기록

가장최근의세번째오류기록

가장최근의네번째오류기록

가장최근의다섯번째오류기록

가장최근의여섯번째오류기록

0.1∼10.0초

0: 사용못함0
1: 표준모터로작동
2: 특수모터로작동

30∼600초

0: 오류발생없음0

1: oc(과전류)

2: ov(과전압)

3: oH(과열)

4: oL(과부하)

5: oL1(전자써멀)

6: EF(외부오류)

7; 예비

8: 예비

9: ocA(과속시전류초과)

10: ocd(감속시전류초과)

11:ocn(대기상태시전류초과)

그룹 7: 모터 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
85

50

1

0.0

7-00

7-01

7-02

7-03

모터정격전류

모터무부하전류

토크보상

슬립보상

30∼120%

0∼90%

0∼10

0.0∼10.0

그룹 8: 특수 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
0

0.0

0.0

0.0

0

8-00

8-01

8-02

8-03

8-04

DC 제동전압레벨

시동시DC 제동시간

정시시DC 제동시간

DC 제동을위한출발점

순간정전

0∼30%

0.0∼60.0초

0.0∼60.0초

0.0∼400.0초

0: 순간정전후작동멈춤
1: 순간정전후작동계속, 주주파수로속도탐색시작
2: 순간정전후작동최소출력주파수로속도탐색시작
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파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
2.0

0.5

150

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0

2

380

0

8-05

8-06

8-07

8-08

8-09

8-10

8-11

8-12

8-13

8-14

8-15

8-16

8-17

최대허용정전시간

B.B.속도탐색시간

최대속도탐색전류레벨

스킵주파수 1 상한선

스킵주파수 1 하한선

스킵주파수 2 상한선

스킵주파수 2 하한선

스킵주파수 3 상한선

스킵주파수 3 하한선

오류후자동재시동

AVR 기능

역동적제동전압

DC 제동하한선

0.3∼5.0초

0.3∼5.0초

30∼200%

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0.0∼400Hz

0∼10

0: AVR 기능가능
1: AVR 기능불가
2: 감속시 AVR 기능불가

350∼450V

0.0∼400Hz

그룹 9: 통신 파라미터

파라미터 기 능 설 정 팩토리 설정
1

1

0

0

0

9-00

9-01

9-02

9-03

9-04

통신어드레스

전송속도

전송오류처리

모드버스통신워치독타이머

통신프로토콜

1∼247

0: 전송율 4800
1: 전송율 9600
2: 전송율 19200

0: 경고와함께작동지속
1: 경고와함께Ramp 스톱
2: 경고와함께Coast 스톱
3: 경고없이작동유지

0: 불가
1∼20: 1∼20초

ASCII 
모드

6: 8,N2
7: 8,E,1
8: 8,O,1

0: 7,N,2
1: 7,E,1
2: 7,O,1
3: 8,N,2
4: 8,E,1
5: 8,O,1

RTU 
모드
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제 4장 트러블슈팅 및 오류 정보
VFD-L AC 모터 드라이브는 여러 가지 다양한 알람 기능과 오류 메시지 기능을 포함한 이해하기 쉬운 오류 진단 시
스템을 가지고 있습니다. 일단 오류가 검출되면, 이에 상응하는 보호 기능은 AC 드라이브의 출력을 차단하기 위해
활성화될 것입니다. 아래 표는 AC 드라이브의 디지털 키패드 표시에 나타난 오류명과 오류 정보를 나타내었습니다.
가장 최근에 발생한 여섯 가지 오류는 Pr.6-07에서 Pr.6-12를 통해 디지털 키패드 표시기에서 읽을 수 있습니다.
주: 키패드나 입력 터미널 상에서 리셋 키를 누름으로써 오류를 지울 수 있습니다.

일반 문제 및 해결방안
오류명 오류설명 조치방법

AC 드라이브가전류에서
비정상적상승을검출했을때

DC bus 전압이최대허용값
초과했다는것을AC 
드라이브가검출했을때

AC 드라이브의온도센서가
과열을검출했을때

AC 드라이브가DC bus 전압이
최소값이하로떨어진것을
검출했을때

내부전자과부하트립

외부터미널EF-GND가OFF
에서ON으로변경외부터미널

모터과부하. 파라미터설정을
점검하십시오.
(Pr.6-03∼Pr.6-05). 

가속중과전류: 
1. 모터출력에서단락
2. 토크부스트너무높음
3. 가속시간너무짧음
4. AC 드라이브의출력용량
너무작음

감속중과전류: 
1. 모터출력단락
2. 감속시간너무짧음
3. AC 드라이브출력용량
너무작음

1. 모터의HP가 AC 드라이브출력전원과일치하는지점검하십시오. 
2. AC 드라이브와모터간에배선이단락되었는지확인하십시오. 
3. 가속시간을증가시키십시오.(Pr.1-09, Pr.1-11)
4. 모터에서부하조건이초과했는지확인하십시오.
5. 단락을없앤후에AC 드라이브를작동시켰을때, 비정상적인상태라면
제조업체에연락해주십시오.

1. 입력전압이정격AC 드라이브입력전압이하로떨어졌는지확인하십시오. 
2. 전압이과도한지점검하십시오.
3. 모터재생에의해Bus 과전압이발생할수있습니다. 감속시간이
증가합니다.

1. 주변온도가명시된온도범위이하로떨어졌는지확인하십시오. 
2. 환기구멍이막혔는지확인하십시오. 
3. 히트싱크에있는외부물질을제거하시고히트싱크핀에이물질이묻었는지
점검하십시오. 

4. 적절한환기를위해충분한공간을두십시오.

입력전압이정격드라이브의입력전압이하로떨어졌는지점검하십시오.

1. 모터가과부하되었는지확인하십시오. 
2. 전자써멀과부하설정을점검하십시오. 
3. 모터용량을높이십시오. 
4. 드라이브출력전원이모터정격전류Pr.7-00에의해설정된값을초과하지
않도록전류레벨을줄이십시오.

EF-GND이폐쇄되었을때, 출력은끊어질것입니다(N.O.E.F.).

1. 모터부하를줄이십시오. 
2. 과토크검출설정을적절한설정으로조절하십시오.

1. 출력선에서절연상태가불량인지확인하십시오. 
2. Pr.7-02에서설정된토크부스트를줄이십시오. 
3. 가속시간을늘리십시오. 
4. 보다높은출력용량(한단계높은HP 사이즈)을지닌AC 드라이브로교체
하십시오.

1. 출력선에서절연상태가불량인지확인하십시오. 
2. 감속시간을늘리십시오. 
3. 보다높은출력용량(한단계높은HP 사이즈)을지닌AC 드라이브로교체
하십시오.
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오류명 오류설명 조치방법

대기상태중과전류:
1. 모터출력에서단락
2. 모터부하급상승
3. AC 드라이브출력용량
너무작음

내부메모리 IC가프로그램
되지않음

내부메모리 IC를읽을수없음

드라이브의내부회로비정상

하드웨어보호오류

소프트웨어보호오류

자동가감속오류

통신에러

외부Base Block. 
AC 드라이브출력정지

AC 드라이브가드라이브
출력전류초과를검출했을때

1. 출력선에서절연상태가불량인지확인하십시오.
2. 모터스톨을확인하십시오.
3. 보다높은출력용량(한단계높은HP 사이즈)을지닌AC 드라이브로교체
하십시오.

1. 전원을끄십시오.
2. 정격 AC 드라이브입력전압내에서입력전압이떨어졌는지확인하십시오.
3. AC 드라이브를켜십시오.

1. 메인컨트롤보드와파워보보드가연결되어있는지확인하십시오
2. 팩토리오류에서드라이브리셋하십시오.

1. 전원을끄십시오.
2. 정격 AC 드라이브입력전압내에서입력전압이떨어졌는지확인하십시오.
3. AC 드라이브를켜십시오.

본사로문의하십시오.

본사로문의하십시오.

자동가감속기능을사용하지마십시오.

1. 배선이잘못되었는지AC 드라이브와컴퓨터의연결부위를점검하십시오. 
2. 통신프로토콜이알맞게설정되었는지점검하십시오.

1. 외부입력터미널(B.B)이활동할때, AC 드라이브는정지될것입니다.
2. 이연결이불가능하고AC 드라이브는다시작동하기시작할것입니다.

1. 모터가과부하되었는지확인하십시오.
2. Pr.7-02에서설정하여토크보상설정을줄여주십시오.
3. AC 드라이브의출력용량을높혀주십시오.
주: AC 드라이브는최대 60초동안정격전류의 150%까지견딜수있습니다.
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표준사양

모델번호VDF-□□□L□□A/B

적용모터출력(kW)

정
격
출
력

전
원

제
어
특
성

동
작
특
성

환
경

정격출력용량(KVA)

정격출력전류(A)

최대출력전압(V)

정격주파수(Hz) 0.1∼400Hz

정격입력전류(A)

입력전압톨러런스

주파수톨러런스

제어시스템

출력주파수분해능

토크특성

과부하내성

가감속시간

V/F 패턴

작동설정

신호

다기능입력신호

다기능출력신호

보호기능
기 타

냉각방법

설치장소

주위온도

저장온도

주위습도

진 동

기타기능

스톨방지레벨

키패드

외부신호

키패드

외부신호

주파수
설정

전압

002 004

115V

002 004 007 015

0.2 0.4 0.2 0.4 0.7 1.5

0.6 1.0 0.6 1.0 1.0 2.7

1.6

6

±5%

SPWM(Sinusoidal Pulse Width Modulation, 반송주파수 3∼10kHz)

0.1Hz

자동토크, 자동슬립보상포함; 시동토크 150%, 5Hz

150%, 1분간

0.1∼600초(개별설정가능)

조절가능한V/F 패턴

정격전류의 20∼200%로설정

▲▼키나V.R로설정

포텐셔미터-5KΩ/0.5W, 0∼+10VDC(입력임피던스 47KΩ); 4∼20mA(출력
임피던스 250Ω), 다기능입력 1∼3(3단계, JOG, UP/DOWN 명령어), 통신설정

RUN, STOP으로설정

M0,M1,M2,M3는다양한작동모드를제공하기위해결합시킬수있음, RS-485 통신포트

다단계선택 0∼3, 조그, 가/감속금지, 첫째/둘째가감속스위치, 카운터, 
PLC 운용, 외부 Base Block(NC, NO) 선택

AC 드라이브작동, 주파수도달, Non-Zero Base Block, 오류표시, 
로컬/리모트표시, PLC 작동표시

과전압, 과전류, 저전압, 과부하, 전자터미널, 과열, 자가진단

EMI 필터포함

강제공냉식

고도 1,000m이하, 부식가스, 액체, 먼지로부터격리

-10。C∼-40。C(결로/결빙없을것)

-20。C∼60。C

90%RH 이하(결로없을것)
20Hz 이하에서 9.80665m/s2(1.0G), 20∼50Hz에서 5.88m/s2(0.6G)

AVR, S-곡선, 과전압스톨방지, DC 제동, 오류기록, 반송주파수조정,
DC 제동의시동주파수설정, 과전류스톨방지, 순간정전재시동, 역회전금지, 

주파수제한, 파라미터잠금/리셋

단상 90∼132V
50/60Hz

입력전압두배와
비례하는삼상

입력전압과비례하는삼상
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